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MODELO INDUSTRIAL DE ROBOT HUMANOIDE

La presente invención se refiere a un modelo industrial de robot humanoide;

totalmente diferente a los ya conocidos, caracterizado por su forma especial que le

dan un aspecto peculiar y propio.

5 DESCRIPCIÓN

El modelo se describe de acuerdo a la ñgura que enseguida se detalla:

La figura 1, es una vista delantera del modelo industrial de robot humanoide.

La figura 2, es una vista trasera del modelo industrial de robot humanoide.

La figura 3, es una vista lateral derecha del modelo industrial de robot humanoide.

10 La figura 4, es una vista lateral izquierda del modelo industrial de robot humanoide.

La figura 5, es una vista isométrica del modelo industrial de robot humanoide.

La figura 6, es una vista lateral izquierda del modelo industrial de robot humanoide.
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